D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04

ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

Roboty objete zakresem n/n Szczegélowej Specyfikacji Technicznej opisane sa nastepujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorkg elementow drog w ramach Budowy drogi dojazdowej polozonej przy ul
Jagiellonskiej wraz z kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna z przylaczami i o§wietleniem ulicznym
w Wysokiem Mazowieckiem.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST dotyczg rozbiorki elementow drog, ogrodzen i przepustow i obejmugja:
a)  rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego,
b) rozebranie kraweznikéw betonowych,
C) rozebranie nawierzchni z kostki betonowej,
d) rozebranie studni betonowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
OkreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST 1 poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogolne dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialéw
Wymagania ogolne dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania robét
Materiaty niezbgdne do prawidlowego wykonania robdt objetych zakresem z pkt. 1.3 n/n SST powinny zosta¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

‘Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementow drog, ogrodzen i przepustow nalezy stosowac:
- spycharki,

- tadowarki,

- koparki,

- zrywarki,

- zuraw samochodowy,

- samochody cigzarowe,

- mloty pneumatyczne,

ZRI DROMOBUD 23



D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog

- frezarke drogowa i inne.
Drobne roboty mozna wykonywaé recznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych.
Sprzet zastosowany do robot rozbiorkowych powinien uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materialy z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego, betonowa, studnie, krawezniki, kostke betonows nalezy usuwa¢ mechanicznie w sposob okreslony
w Dokumentacji Projektowej lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nadajace si¢ do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen.
Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materiaty nie nadajace si¢ do wbudowania, o ile Zamawiajacy nie zastrzeze tego w umowie,
nalezy przewiez¢ w migjsce do tego przeznaczone zgodnie z ustawg o odpadach.

Ewentualne doty (wykopy) nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie
z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypelniajacego doly po usunietych elementach powinno spehnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w PN-S-02205
[1]

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbiodrka jest:
- dla nawierzchni - 1 m? (metr kwadratowy),

- dla kraweznikow - 1 m(metr)

- dla studni — 1m?® (metr szescienny)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robét

Roboty objete niniejsza SST obejmuyja:

- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ za 1 m” nawierzchni , za 1m kraweznika, 1m3 studni zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

a)  dlarozbiorki warstw nawierzchni :

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozebranie lub zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
b) dlarozbiodrki kraweznikdw, studni:

- odkopanie kraweznikow, studni Wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i faw,

- przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki,

- zatadunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,

- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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